
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 Pomiar wysokości (kąt pionowy)  1 2 3   
 

2 Pomiar sytuacyjny (kąt poziomy)  1 2 3   
 

3 Posługiwanie się mapą zasadniczą  1 2 3   
 

4 Pomiar wysokości (niwelacja)  1 2 3   
 

 
  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

imię  
i nazwisko 

 

album 
 

grupa 
 

rok akademicki 
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Podstawowe informacje o stanowisku. 
 

wysokość instrumentu i [m]  

wysokość stanowiska  HST [m]  

Pomiar wysokości obiektu niedostępnego. 
 

 

Przewyższenie - obliczenie wysokości obiektu niedostępnego. 
 

Niwelacja 
trygonometryczna - 
obliczenie wysokości 
względnej punktów 
obiektu niedostępnego.  
 

Niwelacja trygonometryczna - 
obliczenie wysokości 
bezwzględnej punktów 
obiektu niedostępnego 
 

oznaczenie 
punktu 

tgβ 
[dokł. 0.000001] 

∆h = d · tgβ  
[m] 

h = |∆h1 - ∆h2| 
[m] 

tangen kąta pionowego przewyższenie wysokość obiektu 

 
 

 

 

 
 

 

 

h = i + ∆h 
[m] 

wysokość względna 

 

 

 

H = HST + i + ∆h 
[m] 

wysokość bezwzględna 

 

 

 

 

data pomiaru  

data opracowania 
 

termin 1 2 3 

ocena 
 
 

 

oznaczenie 
punktu 

V  
[grady] 

d  
[m] 

z 
zenitalny 

β = 100g - z 
pionowy 

odległość 
zredukowana 
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Podstawowe informacje o stanowisku. 
 

wysokość instrumentu i [m]  

wysokość stanowiska  HST [m]  

 

Pomiar kierunków. 
 

oznaczenie 
punktu 

I położenie lunety II położenie lunety wartości ostateczne 

HzI 
[grady] 

dI 
[m] 

HzII 
[grady] 

dII  
[m] 

Hz =
Hz

I +(Hz
II-200g)
2

 

[grady] 

d =
dI+dII

2
 

[m] 

kierunek 
odległość 

zredukowana 
kierunek 

odległość 
zredukowana 

kierunek 
odległość 

zredukowana 

   
    

   
    

   
    

 

Określenie kąta poziomego. 
 

oznaczenie punktu  
KP 

[grady] 
KL 

[grady] 
α 

[grady] 

prawy lewy kierunek prawy kierunek lewy kąt poziomy 

 
 

  
 

 
 

  
 

 
 

  
 

 

Obliczenie długości. 
 

oznaczenie 
punktu 

d 
[m] 

α 
[grady] 

cosα 
[dokł. 0.000001] 

d 
[m] 

odległość 
zredukowana kąt poziomy 

cosinus kąta 
poziomego 

długość odcinka 

 
 

 

 

 

 
 

 

data pomiaru  

data opracowania 
 

termin 1 2 3 

ocena 
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Obliczenie współrzędnych prostokątnych płaskich. 
 

oznaczenie 
punktu 

d 
[m] 

α = KP – KL1 
[grady] 

A = α – 100g 
[grady] 

cosA 
[dokł. 

0.000001] 

sinA 
[dokł. 

0.000001] 

∆x  
= d · cosA 

[m] 

∆y  
= d · sinA 

[m] X = XS + ∆x 
[m] 

Y = YS + ∆y 
[m] 

odległość 
zredukowana 

kąt poziomy azymut 
cosinus 
azymutu 

sinus 
azymutu 

przyrost X przyrost Y 

S X X X X X X X 50.00  

1 

 
0.0000 X X X 0.00  50.00 50.00 
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 kolor 

oznaczenia 

numer 
na 

mapie 
opis znaku 

reprezentacja 
geometryczna 

(P – punkt,  
L-linia,  

O – obszar) 

C
zy

ta
ni

e 
sy

m
bo

li 
 

z 
ba

zy
 E

G
iB

. 
 

 
1 

budynek  

opis: …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

2 granica działki ewidencyjnej  

3 numer działki ewidencyjnej --- 

4 punkt graniczny ………………………………………………  

5 obrys konturu klasyfikacyjnego  

6 oznaczenie konturu klasyfikacyjnego --- 

     

C
zy

ta
ni

e 
sy

m
bo

li 
 

z 
ba

zy
 B

D
O

T5
00

. 
 

 7 drzewo iglaste  

8 drzewo liściaste  

9 krawężnik  

10 pikieta sztuczna  

11 
chodnik  

opis: …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

12 brama  

13 ogrodzenie trwałe  

14 schody  

     

C
zy

ta
ni

e 
sy

m
bo

li 
z 

ba
zy

 G
ES

U
T.

 
 

 
15 

przewód sieci wodociągowej  

opis: …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

16 
przewód sieci kanalizacyjnej  

opis: …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

17 
przewód sieci elektroenergetycznej  

opis: …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

18 
przewód sieci ……………………………………………………..  

opis: …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

19 ………………………………………… - urządzenie sieci wodociągowej   

20 ………………………………………… - urządzenie sieci wodociągowej   

21 ………………………………………… - urządzenie sieci wodociągowej   

22 ………………………………………… - urządzenie sieci kanalizacyjnej   

23 ………………………………………… - urządzenie sieci kanalizacyjnej   

24 ………………………………………… - urządzenie sieci elektroenergetycznej  

25 ………………………………………… - urządzenie sieci elektroenergetycznej  

26 rzędna góry i dna urządzenia ………………………………………… sieci  ……………………………………………… --- 

27 rzędna przewodu sieci …………………………………………………….. --- 

     

C
zy

ta
ni

e 
do

da
tk

ow
yc

h 
sy

m
bo

li.
 

 

 
28 

przewód sieci ……………………………………………………..  

opis: …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

29 ………………………………………… - urządzenie sieci …………………………………………  

30 ………………………………………… - urządzenie sieci …………………………………………  

31 …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

32 …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

33 …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

34 …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

35 …………………………………………………………………………………………………………………………………………………  

 
NA KOŃCU ZESZYTU ZAMIEŚCIĆ PODPISANĄ MAPĘ ZASADNICZĄ 

data opracowania 
 

termin 1 2 3 

ocena 
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Obliczenia na mapie zasadniczej.  
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Określenie różnicy wysokości.  
 

oznaczenie punktu 
rodzaj 

odczytu 
odczyt na łacie 

różnica wysokości 
∆h  

[mm] 

1 p
om

ia
r 

 
 

 

 

 

 
 

 

2 
po

m
ia

r 

 
 

 

 

 
 

 

 

Ciąg niwelacyjny. 

 
 
 
 
 
 

daty pomiaru 

 
 
 
 

data opracowania 
 

termin 1 2 3 

ocena 
 
 

 
punkt początkowy ..................  H= ….......................... 
 
punkt końcowy  .................  H= ….......................... 
 

 
∆h …...........................   

n
r 

st
an

ow
is

ka
 

 
oznaczenie 

punktów 

I pomiar 
 

wstecz 

w przód 
∆h1 

II pomiar 
 

wstecz 

w przód 

∆h2 

średnia różnica 
wysokości  

 
∆h  

[mm] 

wysokości 
punktów 

 
H 

[m] 

0 

A t1 t2 

∆h  = ∆h1 + ∆h2

2
 

HA 

B 
p1 p2 

HB = HA + ∆h 
∆h1 =  t1 – p1 ∆h2  = t2 – p2 

 

    

 

 

     

     

 

    

 

 

     

     

     

 

 

      

      

     

 

 

      

      

     

 

 

      

      

 suma:   
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Pomiary inwentaryzacyjne – poziomy kondygnacji. 
 

oznaczenie 
kondygnacji 

I pomiar 
 

wstecz 

w przód 
∆h1 

II pomiar 
 

wstecz 

w przód 

∆h2 

średnia różnica 
wysokości  

 
∆h  

[mm] 

wysokości 
punktów 

 
H 

[m] 

   

 

0.000 

    

     

    

 

 

     

     

    

 

 

     

     

    

 

 

     

     

    

 

 

     

     

suma:   
 

  

Pomiary inwentaryzacyjne – grubość stropu. 
 

 

 
 

 
g = pI – tI – pII - tII 

 

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 

……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 

 

Pomiary inwentaryzacyjne – opracowanie graficzne. 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 


