Kierunek (K) jest

jest zawsze

wartoscig katowa dodatnia luneta skierowana w gore
odczytywana i miesci sie luneta ustawiona poziomo
z kota poziomego w zakresie - luneta skierowana w dot
instrumentu 09 — 400°. = ‘B
geodezyjnego. nalic
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[Kat poziomy (a)
Kat poziomy (a) jest kagtem zrzutowanym na ptaszczyzne poziomg, zawartym miedzy dwoma kierunkami
wyznaczonymi na dwa punkty.

Jego wartos¢ okresla sie jako roznice tych kierunkow: a = KP — KL,
gdzie: KP — kierunek prawy, warto$¢ kierunku znajdujgcego sie po prawej stronie, obserwowany ze stanowiska,
KL — kierunek lewy, warto$¢ kierunku znajdujgcego sie po lewej stronie.

Podobnie jak w przypadku kierunku, warto$¢ kata poziomego (a)
jest zawsze dodatnia i miesci sie w zakresie 09 — 400°.

Jezeli podczas okreslania wartosci, otrzyma sie wynik ujemny, nalezy
doda¢ do niego wartos¢ kata petnego, czyli 400°.

. Odlegtos¢ . Kat poziomy . Dtugos¢ obiektu dip P
Ozn:rfﬁj M€ 2redukowana H?;arunek ] a=KP-KL Cos?oljssakata D=dp k
P df ] [ ] [ ]
& A
c 2 2 d2
cosq=do + dop-dir
2-dg " dcp
~ N
R62nica wysokosci (przewy2szenie) Niwelacja trygonometryczna
Roznica wysokosci (przewyzszenia) jest to okre$lenie . Niwelacja trygonometryczna stanowi posrednig
wielkosci liniowej wykorzystujac zalezno$é /__./' metode okreslania 4,5‘ .
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