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Kat poziomy (a)
Kat poziomy (a) jest katem zrzutowanym na ptaszczyzne pozioma, zawartym migdzy dwoma kierunkami
wyznaczonymi na dwa punkty.

Jego wartos$¢ okresla sie jako roznice tych kierunkéw: a = KP — KL,
gdzie: KP — kierunek prawy, warto$¢ kierunku znajdujacego sig po prawej stronie, obserwowany ze stanowiska,
KL - kierunek lewy, warto$¢ kierunku znajdujgcego sie po lewej stronie.
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Podobnie jak w przypadku kierunku, warto$¢ kata poziomego (a) 57 Q\é\
jest zawsze dodatnia i miesci sie w zakresie 09 — 4009. &

WSPOLCZESNE TECHNIKI POMIAROWE §
CEWICZENIE NUMER 3 E}“
Pomiary sytuacyjno-wysokosciowve [tachimetria] ARCHITEKTURA S

Jezeli podczas okreslania wartosci, otrzyma sie wynik ujemny, nalezy \x\ & 4
dodac¢ do niego warto$¢ kata petnego, czyli 400°. \;GM)_) /
8
| . o
Omaczenic Odlegiose Kierunek Kat poziomy Cosinus ket Dlugosé obiektu | o P golé?n'n:r:azrzem ST fesliesiid = i
zredukowana a=KP-KL D =dp o p
punktu ’Ti ] Hz [ ] [ ] cosa I ] dtugos¢ obiektu - 2p
& L doktadno$¢ pomiaru — 2p
zapis » 2p
RAZEM 9p
C 2
cosa=d%L +dgp-die
2 dg - dep
— ——
Roé62nica wysokosci (przewyaszenie) Niwelacja trygonometryczna
Roéznica wysokosci (przewyzszenia) jest to okreslenie - Niwelacja trygonometryczna stanowi posrednig
wielkosci liniowej wykorzystujac zaleznos¢ o metode okreslania
trygonometryczng miedzy odlegtoscia a katem 3| wysokosci punktow,
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